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APILADOR ELECTRICO
TIMON INTELIGENTE



CONTROL DE VELOCIDAD VARIABLE EN ELEVACION Y DESCENSO

Control preciso

Elevacion y descenso proporcionales

El control de velocidad variable garantiza que el apilador
suba y baje suavemente, minimizando el choque mecanico
y las vibraciones, asegurando que las cargas fragiles se
cologuen con suavidad en las estanterias o en el suelo, y
reduciendo el impacto del ruido y las vibraciones en los
operarios.

Reduccion del bufer

Descenso automatico de la velocidad con amortiguacion
suave cuando la altura de la horquilla se baja a unos 10
cm del suelo, protege eficazmente la seguridad de la
carga, poco ruido y pequefias vibraciones.

Alta eficacia

El control de velocidad variable proporciona una

respuesta precisa para ajustar la velocidad de elevacion y

descenso de acuerdo con la situacion real, el operador
completar faciimente la tarea y mejorar la

eficiencia de trabajo.

Ahorro energia

En comparacion con la velocidad fija tradicional de

elevacion y descenso, el operador puede ajustar la

velocidad variable en funcion de la carga y la altura, lo

que reduce el derroche de energia y mejora la tasa de

utilizacion de la energia.

Mayor vida util

El control de velocidad variable puede reducir el impacto
mecanico y la friccion durante la elevacion y el descenso,
reducir el desgaste del chasis, el mastil y los cojinetes, y

permitir una vida Gtil mas larga.

INTELIGENTE Y EFICIENTE

Timon inteligente multifuncional

Interruptor
emergencia

Aviso de carga

Boton de avance y
retroceso

Elevacion y descenso

Bocina

Visualizacién

cédigo averia Energia de la bateria

Facil mantenimiento

Tecnologia de comunicacion en serie |,
Comunicacion de conjunto de cables

unico desde la empufiadura del k &
timdn hasta el sistema controlador. ) U e . s
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Bajo coste del servicio posventa ® [.% @ICIZ2IZ)
Diagnéstico de averias ranido v sencillo El estado de funcionamiento y el diagndstico de
o it Q averias estan integrados en la pantalla del cabezal
Todos pueden ser expertos del timon para facilitar la localizacion de averias.




Operador preferente

Velocidad
tortuga

01

Permite al operador elegir
distintos modos de velocidad en
funcién de su experiencia y del
entorno de trabajo especifico.

pulsando el

RESISTENTE Y DURADERO

Accionamiento
hac:a arriba

Se maniobra facilmente con
eltimén en posicidn vertical

boton de

velocidad de tortuga.

Gracias al disefio de alta resistencia del bastidor y el mastil y a los sélidos
materiales utilizados, la deformacion del bastidor, el mastil y las horquillas

€5 pequefia.

de espesor Placa

Funcionamiento seguro
Interruptor de marcha atras de emergencia

En caso de emergencia,
protege al operador y al
personal circundante de
posibles dafios.

Limite de velocidad de
desplazamiento

Cuando la horquilla se eleva por
encima de 500 mm, la velocidad
de conduccion se reduce
automaticaments a 2 km/h para

garantizar la seguridad
funcionamiento en una postcnn

devada en caso de cualquier

Cargador integrado
Enchufe de carga oculto, alta
seguridad, todo €l vehiculo
esta apagado durante la

carga, reduciendo los riesgos
de seguridad.

Alta estabilidad lateral y

longitudinal
Mayor distancia entre ejes.

Rueda de equilibrio
ajustable
Estabilidad y maniobrabilidad

mejoradas, adecuadas para diferentes
escenarios de trabajo.

Mayor vida util
Mastil con canal de acero estandar
C+H Bastidor: Placa de acero de Smm

inferior del bastidor:

Placa de acero integrada de 30mm

La reducida distancia al

suelo de 30 mm
contribuye a reducir el
riesgo de lesiones en los
pies.

Liberacién de
frenos

Cuando el apilador esté
bajada, suelte el freno para
mover la unidad
manualmente.
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Diseiio de doble cadena
Comparado con € disefio de

cadena simple, tiene mayor

resistencia, s mas seguro y mas
estable.

Pequeiia deformacion  de
horquillas y mastiles, estable y
duradera

Mas estable al levantar y bajar
cargas.

Proteccion de cobertura total en el

mastil Equipado de serie con cilindro
valvula antideflagrante

Puede evitar accidentes como €l
descenso incontrolado causado por la
rotura inesperada de tubenas de aceite,
garantizando & descenso estable de la
carga y la sequridad personal, y
evitando dafios en el equipo.

Horquillas de alta
resistencia

Las horquillas estan formadas
en una sola pieza con un
grosor de acero de 8 mm. Alta

La bateria esta fijada en la
parte inferior del marco
Estabilidad
mejorada.
Proteccion de la bateria
contra baja tension
Evita eficazmente la sobredescarga de

la bateria, garantizando una mayor
duracion de fa misma.



FACIL Y CONFORTABLE

* Sin esfuerzo y facil de manejar -« El angulo de giro esta di:eéﬁado Fécil de cargar
El timdn més largo a baja altura para estar por encima de 180 Cargador integrado y caja para
reduce la fuerza de direccidn grados guardar el cable de carga
necesaria. Radio de giro reducido. externo.

. ) Excelente maniobrabilidad Mayor tiempo de funcionamiento
Mastil de baja altura estatica ~ Funcionamiento preciso Y Bt catinadi de plovio-acite ah
Fécil de manejar en maniobrable, gran seguridad y mantenimiento de 24 V/85 Ah, con la
contenedores y ascensores con eficacia. 3 __ opcidn de una bateria sin
una altura de elevacidn inferior a Disefio razonable de la distancia ke de s copdad
33m. excéntrica de la rueda de equilibrado. '

Conmutacion de direccion flexible

CONFIGURACION OPCIONAL

Control inteligente

Unico en el mercado y muy adecuado para operaciones de clasificacion en camiones.

Con un dispositivo de control remoto especifico, el operario puede controlar Ias horguillas para que se
eleven hasta la altura de trabajo adecuada y realizar las operaciones de clasificacion, evitando asi la
necesidad de utilizar los botones de las asas e inclinarse para recoger la mercanciz, lo gue mejora la
eficiencia operativa y la comodidad.

‘ ;- Comew | soRENNG 1] BB

maw — Boton de elevacion P AB) e TRy N ;E-‘
5= Boton de descenso 4 atig e : A
.— * Botdn ajuste velocidad maxima
- “ Boton de bocina

Con el dispositivo de control remoto, puede
ajustar faciimente |z velocidad adecuada para
el trabajo, desde el nivel 1 de velocidad hasta Velocidad Nivel 1 Velocidad Nivel 5
el nivel 5 de velocidad.

Tales transiciones de velocidad le permiten
mover la carretilla con un funcionamiento
controlado con facilidad.

Set Set

, X 24V/15A Cargador
Timbre de marcha atras Ciigador: de;  beteit

Tiempo de carga: 4 horas



DATOS TECNICOS

14 Tipo de accienamiento A pie
15 Capacidad de carga/carga nominal Q ko 1500
16  [istancia del centro de carga | € mm | 500
1.8  Distancia de carga, centro del eje molriz a la horquila  x mm 798
19  Distancia entre ejes ¥ mm 1204
| M0 |
2.1 Peso en servicio (sin bateria) kg 412 422 439 456 473
22 Carga por eje, cargads delante/detras kg 603140
2.3 Carga por eje, sin carga delante/detras kg g
31 Ruedas. Poliuretano
3.2  Tamafio de la rueda delantera @ x widthmm @210x70
33 Tamafo de la ueda rasera @ x widthmm @80X70
34  Ruedas adicionales (dimensiones) Bx widthmm @115x%55
35  NOmero de ruedas delanterasfiraseras (x = ruedas motrices) 1x+ 114
I8 Banda de rodadura delantera bidmm 5555
3.7 Danga derodacurs Wasem biimm 525(BBOY3T0(560)
4.2 |Nmra mastil replegado | hl mm 300 1730 1880 2130 30
4.4 Altura elevacidn h3 mm 1700 2500 3000 3300 3s00
45  Altura mastil extendido R4 mm 2135 2835 3435 3735 3935
49 Akurzdeltims b S K18 mm £60/1204
4.15  Alwura, bajada hi3 mm 30
4.19 Longitud total IL mm 1680
420 Longitud hasta la cara de las horquiliaz 12 mm 5615
4.21  Anchura total bl mm 820
4.22  Dimensiones de las horguillas sfefl mm JOMBE01150
425 Anchura sebre las horquillas b5 b5(mm) S60VGE0
432 | Distancia al suelo | m2 m2mm) | a0
4341  anchura del pasillo para palets 1000 = 1200 transversaimente Ast Ast{mm) 1987
4.34.2 | Anchura de pasillo para palets 800 * 1200 longitudinal | st Asmm) | 1952
435  Radiogiro Wa  Walmm) 1440

DATOS FUNCIONAMIENTO

51 Velodidad de desplazamiento, con/sin carga kmyh 445
5.2 Velocidad de elevacién, conisin carga mmys 0-87/0-130 27.8-
5.3 Velocidad de descenso, conisin mm/s 137 22.5-167
58 Grado carga masx, % 610
5.10 Freno de servicio Electromagnetico
MOTOR ELECTRICO
6.1 Potencia del motor de acconamients 52 60 min kw 0.75
6.2 | Capacidad del motor de slevacion en S3 15% | kW 22
6.4 Tensidnicapacidad nominal de la bateda V/sh 24185
(¥ | Peso de Ia batera +- 5% | kg | 235x2
56 Consuma de energia segin EN 16798 kwh 0.45
DATOS ADICIOMALES
81  Tipo de contol de conduccion DC Control velocidad
84 | Nivel sonoro en el oido del conductor segan EN 12053 | dB(a) | <70

DIMENSTONES MASTIL

Mastil diplex

1730 1980
2200 3000
2535 3435

mm
mm
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Los materiales y caracteristicas estan sujetos a modificaciones

sin previo aviso. Datos validos salvo error.
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Control de Inteligenta & eficiente Resistenta & duradero Facil & confortable
velocidad

variable

VELOCIDAD % )
VARIABLE DESCENSD)
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NET QUINTOS, S.L.

91 854 14 14
netquintos@netquintos.com

www.netquintos.com
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